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подвески с чрезвычайно высокой точностью. Этот метод использует двумерные функции для 

описания каждого ограничивающего движения подвески колесной оси. Кроме того, для 

параметризации каждой из двумерных функций требуется всего 10 параметров. Таким образом, 

кинематика конструкции позволяет сократить количество точек, используемых в поисковых 

таблицах, обычно порядка тысяч, до всего лишь 10×n параметров. Где n представляет 

количество движений ограничения, которые должны быть параметризованы проектной 

кинематикой. Другим важным аспектом этого подхода является то, что он требует значительно 

меньших вычислительных усилий, чем сложные модели подвески. Подводя итог, можно 

сделать вывод, что подход к кинематике проектирования превосходит часто используемые 

методы в автомобильной промышленности, такие как таблицы поиска и сложные модели 

подвески. 
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Введение 

Задача улучшения безопасности дорожного движения в последнее время обрела 

значительную актуальность по определенным рядам причин. Первое, рост числа 

автотранспортных средств, второе, слаборазвитая дорожная инфраструктура, третье, снабжение 

парка более современными и динамичными автомобилями, отсюда, возрастание скорости 

движения транспортных средств и аварийности на автодорогах. Вследствие чего вместе с 

явными плюсами автомобилизации страны возрастает возможность увеличения человеческих и 

материальных потерь, связанных с дорожно-транспортными происшествиями.  
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Активная безопасность автомобиля – это комплекс его конструктивных и 

эксплуатационных свойств, сосредоточенных на предотвращение и сокращение риска 

аварийного положения на дорогах. 

Актуальность 

Самой важной функцией систем активной безопасности автомобиля считается 

недопущение аварийной ситуации. При появлении такого рода условия система без помощи 

человека рассчитывает возможность опасности и при надобности вмешивается в процесс 

управления автомобилем для ее предотвращения. 

Исходя из этого актуальность данной темы заключается в решение проблем 

возникновения аварийных ситуаций на дорогах и их предпосылок.  

Ожидаемые результаты 

Благодаря использованию систем активной безопасности в разных критических 

ситуациях помогает поддерживать контроль над автомобилем или, иными словами, не потерять 

курсовую устойчивость, а также управляемость автомобиля. 

Кроме того, не считая активную безопасность бывает и пассивная безопасность 

автомобиля – это комплекс конструктивных и эксплуатационных свойств автомобиля, 

способствующих уменьшению опасности аварии. 

Целью исследования является предотвращение дорожно-транспортных происшествий 

и/или снижение тяжести их последствий, в том числе за счет внедрения в конструкцию 

автомобиля современных конструктивных решений, интеллектуальных систем помощи 

водителю (ADAS). 

 ADAS (advanced driver-assistance systems) — система помощи водителю. Это 

набор определенных алгоритмов, которые в разной степени помогают водителю в быстром 

принятии решений для безопасного и легкого управления транспортным средством. 

 

 
 

Научная новизна диссертационного исследования заключается в том, что это первое 

научное исследование монографического характера, посвященное анализу перспектив 

внедрения систем помощи водителю (ADAS) на автомобилях. Впервые проведен детальный 



 

199 

 

анализ данных дорожно-транспортных происшествий (ДТП). В результате исследования 

автором впервые сделана попытка анализа действующих систем помощи водителю (ADAS) с 

фактом и прогнозом применения их на автомобилях и расчетом средней потребительской 

стоимости данных систем, возможных к обязательному внедрению в ближайшей перспективе. 

Объектом диссертационного исследования являются пассивная и активная безопасность 

автомобиля. 

Предметом диссертационного исследования являются интеллектуальные системы 

помощи водителю (ADAS). 

Методологическая основа исследования. Обоснование теоретических положений и 

аргументация выводов осуществлялись автором на основе общепризнанных принципов 

сочетания исторического и логического, общего и частного. Реализация поставленных в работе 

задач потребовала применения диалектико-материалистического, аналитического, 

исторического, сравнительного, статистического и других методов исследования. 

Подводя итоги, можно сделать следующие выводы. Наряду с положительной ролью, 

которую автомобильный транспорт играет в развитии экономики, существуют и негативные 

факторы, связанные с процессом автомобилизации. К числу наиболее отрицательных факторов, 

обусловленных автомобилизацией относятся дорожно-транспортные происшествия (ДТП), их 

последствия, характеризующиеся ранением и гибелью людей, материальным ущербом от 

повреждения транспортных средств, грузов, дорожных или иных сооружений, выплатой 

пособий по инвалидности и временной нетрудоспособности, а также отрицательное влияние на 

окружающую среду, вызывающее неизбежное ухудшение экологической обстановки. 

Задача улучшения безопасности дорожного движения в последнее время обрела 

значительную актуальность по определенным рядам причин. Первое, рост числа 

автотранспортных средств, второе, слаборазвитая дорожная инфраструктура, третье, снабжение 

парка более современными и динамичными автомобилями, отсюда, возрастание скорости 

движения транспортных средств и аварийности на автодорогах. Вследствие чего вместе с 

явными плюсами автомобилизации страны возрастает возможность увеличения человеческих и 

материальных потерь, связанных с дорожно-транспортными происшествиями.  
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